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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA - STO

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA , BEZPIECZENSTWA , OCHRONY,
KONTROLI | ODBIORU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogdlnej (STO ) sa wymagania ogodlne
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontem zalanych pomieszczen W siedzibie
Osrodka Pomocy Spotecznej Dzielnicy Bemowo m. st. Warszawy, przy ul. Roztogi 10 w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robodt zgodnie z ustawg o zamdowieniach publicznych jak w pt.1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegotowymi specyfikacjami technicznymi (SST)

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:
1.4.1. budynku - nalezy przez to rozumiec taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty
I dach.
1.4.2. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
1.4.3. przebudowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie robot budowlanych, w wyniku ktorych
nastepuje zmiana parametréw uzytkowych lub technicznych istniejagcego obiektu budowlanego,
z wyjatkiem charakterystycznych parametrow, jak: kubatura, powierzchnia zabudowy, wysokos¢,
dhugos¢, szerokos¢ badz liczba kondygnacji.
1.4.4. remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji przy czym dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow budowlanych innych niz uzyto w stanie
pierwotnym .
1.4.5. terenie budowy - nalezy przez to rozumieé przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.6. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.
1.4.7. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumieé¢ wyrdob w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
W sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.



1.4.8. grupach, klasach, kategoriach robdt - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamo6wien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

1.4.9. inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajagca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad pracami modernizacyjnymi.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i1 odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego
obiektu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu prowadzenia prac remontowych

Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
prowadzenia prac remontowych wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
I administracyjnymi, przekaze dokumentacj¢ projektowa i komplet SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraé opis, czgs$¢ graficzng, dokumenty zgodne
zwykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowa: dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym
z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy". Wykonawca nie moze wykorzystywac
bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a 0 ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielkos$ci liczbowe
wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty majg by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST.

Wielkos$ci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane
materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 maja wptyw
na niezadowalajacg jakos¢ wykonania robdt , to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy
wykonczenia powierzchni $cian, podtdg i sufitdow zostang rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu prowadzenia prac remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu prowadzenia prac remontowych
W okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu prowadzenia prac remontowych nie podlega odrebnej zaptacie
I przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenia prac remontowych Wykonawca bedzie: podejmowaé wszelkie
konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisoOw 1 norm dotyczacych ochrony §rodowiska
na terenie 1 wokot terenu prowadzenia prac oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b
lub wlasnos$ci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na: lokalizacje
zaplecza, magazynow i sktadowisk materiatow do wbudowania i materialow z rozbiodrek i demontazy.

Wykonawcy z terenu budowy nie wolno odprowadza¢ zanieczyszczen lotnych do atmosfery.
Urzadzenia stosowane do robdot muszg posiada¢ dokumenty stwierdzajace nie przekraczanie norm
i stezen dopuszczalnych okreslonych przepisami.

Prowadzenie robot w terenach miejskich lub zabudowanych musi by¢ zgodne z przepisami
| wymaganiami okreslajagcymi dopuszczalny dla danego obszaru poziom hatasu. Wykonawca nie
moze stosowaé urzadzen i maszyn przekraczajacych normy poziomu hatasu. Przekroczenie norm
poziomu halasu moze spowodowac¢ wstrzymanie robot.

Wykonawca nie przestrzegajacy przepisow 1 wymagan dotyczacych ochrony srodowiska,
okreslonych ustawami i1 przepisami ogdélnymi oraz wymaganiami okreslonymi w otrzymanej od
zamawiajacego dokumentacji projektowej, ponosi odpowiedzialno$¢ prawng i karng oraz jest
zobowigzany do przywrdcenia stanu pierwotnego srodowiska naturalnego.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowigzany jest przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca zobowigzany jest utrzymywac sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie prowadzenia prac remontowych.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
I zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7.0chrona wlasnoSci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie
prowadzenia prac. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspdtpracowat,
dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji.



1.5.8.0graniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatéw z rozbiorek i demontazu.

1.5.9.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot pracownicy wykonawcy zobowigzani sg przestrzegal przepisOw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczego6lnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajagcych odpowiednich
Wymagan sanitarnych.

Wykonawca winien kontrolowa¢ aktualno$¢ badan lekarskich pracownikoéw, oraz aktualno$¢
szkolen w zakresie przepisow bhp. Przed przystapieniem do realizacji robot szczegélnie
niebezpiecznych Wykonawca zobowigzany jest do nastepujacych dziatan - przeprowadzi¢ szkolenie
pracownikow w zakresie b.h.p. - wyjasni¢ zasady postepowania w przypadku wystgpienia zagrozenia
- wyjasni¢ zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegdlnie niebezpiecznymi przez
wyznaczone w tym celu osoby - przekazaé¢ zasady stosowania przez pracownikow srodkow ochrony
indywidualnej oraz odziezy i obuwia roboczego

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych przy prowadzeniu prac
remontowych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10.Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzef lub
metod 1 w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zroédia uzyskania materialéw
Materiaty budowlane przeznaczone do wbudowania powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe

okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w Szczegdtowych
Specyfikacjach Technicznych (SST).



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu prowadzenia prac, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ niezaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do
robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu prowadzenia
prac w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow
materialdw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez jego zgody.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.



4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i
w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe
z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jako$ci robot i stosowanych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, sprzet
i zaopatrzenie.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary jakosci wykonanych robot z czestotliwosciag
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem robot i zapewnieniem jako$ci dostarczonych
materialdow ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie pomiary i kontrole jakosci beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiejkolwiek kontroli jako$ci wymaganej w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub kontroli jakosci, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub kontroli jako$ci. Po wykonaniu pomiaru lub
kontroli jako$ci, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, i weryfikacji parametréw technicznych materialtdéw u Producenta. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta
materialow.



Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow
kontroli jako$ci dostarczonych przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$c
Z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz.
U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub aprobata
techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt. 1 1 ktére spetniajg wymogi SST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobdw, o ktdrym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okres§lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

1. Dokumenty dotyczace materialow

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakos$ci materiatow.
Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora nadzoru.
2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach [1], nast¢pujace
dokumenty:
- protokoty przekazania terenu prowadzenia prac remontowych,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
- protokoty odbioru robot,
- protokoly z narad 1 ustalen.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Dotyczy wynagrodzenia obmiarowego. Przy wynagrodzeniu ryczaltowym nie bedzie
dokonywany obmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czeSciowemu ( o ile wystapi koniecznosc¢),
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
- odbiorowi pogwarancyjnemu.



9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. z 2021 r. poz. 2351)- Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47 p6z. 401).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.01
ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA
CPV -45111100-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogolnej (SST ) s3 wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot dla projektu p.t. ,,Roboty naprawcze szkody zalaniowej
W pomieszczeniach Osrodka Pomocy Spolecznej Dzielnicy Bemowo m.st. Warszawy przy
ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
Z remontem zalanych pomieszczen w siedzibie Osrodka Pomocy Spotecznej Dzielnicy Bemowo m.
st. Warszawy przy ul. Roztogi 10 w Warszawie.

Zakres prac rozbiérkowych i demontazowych:
- demontaz sufitow podwieszanych o konstrukcji metalowej
- demontaz oktadzin Sciennych
- demontaz listew przysciennych, cokotowych drewnianych
- usunigcie powtok malarskich
- skucie suchych tynkow
- demontaz posadzek z z tworzyw sztucznych, paneli 1 ptytek ceramicznych
- wywoz materiatdw z rozbiorki

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w STO pkt. 1.4

Roboty rozbidrkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych w
sktad istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢ lub
do ich pozbycia jest obowigzany.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO pkt 1.5
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Brak



3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania prac rozbiérkowych i demontazowych

Roboty rozbidrkowe, zwigzane z demontazem stolarki, wykuciem otworéw w §cianach:

a) miloto-wiertarki,

b) mioty,

C) sprzet do wywozu,

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO pkt 4.
4.2 Transport materialow z rozbiorek i demontazu

Transport materiatéw z rozbiérek i demontazu bedzie si¢ odbywaé¢ samowytadowczymi lub
skrzyniowymi $rodkami transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy:

- miejsce prac oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,

- zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki 1 poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.3. Zabezpieczenie miejsca prac

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych, Wykonawca winien zabezpieczy¢ miejsce prac
W sposob uniemozliwiajacy przedostanie si¢ osOb nieupowaznionych w obreb prac rozbidorkowych
I oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i osob.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyty zanieczyszczajace srodowisko.

5.4. Roboty rozbiorkowe

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. Nr 47 poz. 401). Na czas prowadzenia prac rozbiorkowych nalezy przygotowaé tymczasowe
stanowisko gruzu oraz innych materiatow.



Materiaty z rozbiérki powinny by¢ sktadowane w miejscu wyréwnanym do poziomu. Gromadzenie
gruzu na klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych czgsciach obiektu jest zabronione. Materiaty
pylace i inne, ktore moze rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka. Przy sktadowaniu
materiatow z rozbiorki odlegtos¢ stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m - od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m - od statego stanowiska pracy.

Migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawié¢ przejscia
0 szerokosci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi natadowanych
srodkow transportowych i powigkszonej: - 2m przy ruchu jednokierunkowym i 0 3 m przy ruchu
dwukierunkowym srodkow poruszanych sitg mechaniczna,

5.5. Wywoz gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbiorki

Gruz i1 inne elementy pochodzace z rozbidrek beda wywozone w miar¢ postgpowania robot
rozbioérkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontroli podlega:

a) ocena stanu otwor6w drzwiowych

b) ocena stanu posadzek po demontazu oktadzin ceramicznych,

C) ocena stanu powierzchni $cian po demontazu suchych tynkow i oktadzin ceramicznych,

b) zabezpieczenie przewodow, kabli, rur instalacyjnych itp. napotkanych w obrebie prowadzenia prac
demontazowych i rozbiorkowych,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2, m3, szt. , kpl.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO pkt 8.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pacy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr. 47 poz., 401 z dnia 19.03.2003)



- Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy i1 Polityki Spolecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie
og6lnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia 29.09.2003r

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie minimalnych
wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz. U. Nr 2002 nr 191 poz.1596) z poOzniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 30 wrzes$nia 2003r
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania przez pracownikdw maszyn podczas pracy (Dz. U. Nr. 178 p0z.1745 z
dnia 16.10.2003r)

- Rozporzadzenie Ministrow Pracy i Opieki Spolecznej oraz Zdrowia z dnia 1 kwietnia 1953r
W sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy pracownikow zatrudnionych przy r¢gcznym dzwiganiu
| przenoszeniu ci¢zarow.

- Rozporzadzenie MGPiB z 15-12-1994 w sprawie warunkow i trybu postepowania przy robotach
rozbidrkowych niezuzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow budowlanych ...
(Dz.U. Nr 10, poz. 47 z 1995)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochrony srodowiska (2001.62.627)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (2001.62.628)

- Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy
0 odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (2001.100.1085)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001r. w sprawie katalogu odpadow
(Dz.U.Nr 112,p0z.1206)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie rodzajéw odpadow, lub
ich ilosci, dla ktorych nie ma obowiazku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych
I Srednich przedsigbiorstw, ktore moga prowadzi¢ uproszczona ewidencje odpadow (2001.152.1735)
- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie wzoréw dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (2001.152.1736)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02
ROBOTY IZOLACYJNE
CPV 45320000-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STO

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem izolacji, dla projektu p.t. ,,Roboty naprawcze

szkody zalaniowej w pomieszczeniach Osrodka Pomocy Spolecznej Dzielnicy Bemowo m.st.
Warszawy przy ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania STO

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem izolacji przeciwwilgociowej posadzek .
Zakres prac izolacyjnych:
- izolacja przeciwwilgociowa posadzek

1.4. OKreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO pkt 1.5
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢
Z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Wszelkie materialy do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub §wiadectwach ITB dopuszczajacych dany
materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

Materiaty izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob
wskazany w normach panstwowych 1 §wiadectwach ITB.

2.2. Materialy do izolacji posadzek i Scian
- Folia w plynie

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania izolacji

Roboty izolacyjne:
- pace, szpachelki,
- pedzle

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu i zaladunku materiatow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport materiatow $srodkami transportu kotowego. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO pkt 5.
5.2 lzolacja przeciwwilgociowa posadzek i §cian

Przed przystapieniem do wykonanie izolacji przeciwwilgociowej nalezy sprawdzié
powierzchni¢ na ktorg izolacja bedzie nanoszona. Powierzchnia powinna by¢ réwna, czysta
i odpylona.

Warstwa izolacyjna powinna by¢ naktadana starannie. Nie dopuszcza si¢ pozostawiania przerw
1 ubytkow, ktore moga spowodowac przerwanie ciggtosci izolacji.

Izolacje przeciwwilgociowe nalezy wykonac folia w ptynie poprzez naktadanie pedzlem lub
paca w zaleznos$ci od technologii producenta. Izolacja $cianek dziatowych

W czasie przerw w pracy wbudowane materiaty nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO pkt 6.

Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenie o jako$ci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym
réwnorzednym dokumentem. Materialy izolacyjne dostarczone na budowe bez dokumentow
potwierdzajacych przez producenta ich jakosci nie mogg by¢ dopuszczone do stosowania. Odbior
materiatéw izolacyjnych powinien obejmowac sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa
oraz sprawdzenie wtasciwosci technicznych tych materialdéw z wystawionymi atestami wytworcy.

W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu o jako$ci wystawionym przez producenta
powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowe;.

Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow izolacyjnych, ktorych wiasciwosci nie
odpowiadaja wymaganiom przedmiotowych norm. Nie nalezy stosowa¢ réwniez materiatow
przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym)



7. OBMIAR ROBOT

7.1.

7.2.

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 wykonanej izolacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO pkt 8.

Odbior robot izolacyjnych odbywa si¢ w dwoch etapach:

odbiory czgsciowe,
odbidr koncowy.

Odbiory czesciowe (migdzyfazowe) polegaja na kontroli;

jako$ci materiatow

ocena ich jakosci i zgodnosci z dokumentacja techniczna,

podktadu pod izolacj¢ - sprawdzenie wytrzymatosci, réwnosci, czystosci, poprawnosci
zagruntowania,

kazdej warstwy izolacyjnej (w izolacjach wielowarstwowych) - obejmuje sprawdzenie
cigglosci warstwy, rownosci

uszczelnienia 1 obrobienia miejsc wrazliwych na przecieki,

Odbior ostateczny polega na sprawdzeniu cigglosci izolacji 1 jej zgodno$ci z projektem

i stwierdzeniu wystepowania ewentualnych uszkodzen, Roboty podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobatg techniczng ITB.
ZUAT-15/1V.08 Wyroby do izolacji paroszczelnych.

PN-EN ISO 6946 - ,,Opor cieplny i wspotczynnik przenikania ciepta. Metoda obliczania.”

PN-EN 14891:2012 ,,Wyroby nieprzepuszczajace wody stosowane w postaci ciektej pod ptytki

ceramiczne mocowane klejami. Wymagania, metody badan, ocena zgodnosci, klasyfikacja
i 0znaczenie”



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BO3
KEADZENIE I WYKLADANIE PODLOG Z PLYTEK CERAMICZNYCH
CPV 45432100-5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STO

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem prac oktadzinowych i podlogowych, dla
projektu p.t. ,,Roboty naprawcze szkody zalaniowej w pomieszczeniach Osrodka Pomocy
Spolecznej Dzielnicy Bemowo m.st. Warszawy przy ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania STO

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
I realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z uktadaniem nawierzchni posadzek i podtog.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w STO pkt. 1.4

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STO pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami
I poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania szczegolowe

Kompozycje klejace muszg odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12004:2002 lub odpowiednich
aprobat technicznych. Natomiast plytki ceramiczne - wymaganiom normy: PN-EN 14411:200 lub
odpowiednim aprobatom technicznym.

Zaprawy do spoinowania muszg odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich aprobat technicznych lub
norm.

Kazda partia materialu powinna by¢ dostarczona na budowe z kopig certyfikatu lub deklaracji
zgodnosci, stwierdzajacej zgodnos$¢ wlasciwos$ci technicznych z wymaganiami podanymi w normach
i aprobatach technicznych. Material dostarczony bez tych dokumentoéw nie moze by¢ stosowany.

2.2 Plytki ceramiczne

W pomieszczeniach wykona¢ posadzki gresowe.
Parametry techniczne:
- gres matowy gr. 1cm;
- antyposlizgowos¢ - min.R9;
- nasigkliwos$¢ - nienasigkliwy E<=3%;



- rozmiar ptytki -, 598mm x 298mm; lub inny uzgodniony z Inwestorem

- klasa s$cieralnosci - PEI 1V;

- odpornos$¢ na dziatanie czynnikow chemicznych oraz na zaplamienia - klasa min 3;
- twardos¢ w skali Mohsa - min 8;

Spoina antybakteryjna.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO pkt 3.
3.2. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktoéry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wiasnosciag wykonawcey lub
wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, lub
grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatow dowolnymi $rodkami transportu kotowego. Przewozony ladunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania okladzin

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO pkt 5.
5.2. Podloza pod okladziny posadzkowe

Istniejgce podioze pod oktadziny z ptytek stanowi wylewka cementowa.

Powierzchnia podktadu powinna by¢, bez brakow, peknie¢ i ubytkoéw, czysta, pozbawiona resztek
starych wyktadzin 1 odpylona. Niedopuszczalne sg zabrudzenia bitumami i1 $rodkami anty
adhezyjnymi.

Dozwolone odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny, w dowolnym miejscu podktadu, nie
moze przekracza¢ 5 mm na catej dtugosci taty kontrolnej o dlugosci 2 m.

5.3. Wykonanie posadzek z terakoty

Ptytki ceramiczne przed przyklejeniem nalezy posegregowa¢ wedtug wymiarow, gatunkéw i odcieni
oraz wyznaczy¢ linie, od ktorej uktadane bedg ptytki.

Nastgpnie przygotowuje si¢ kompozycje klejaca zgodnie z instrukcja producenta. Nalezy
rozprowadzi¢ jg po podtozu pacg zabkowang, ustawiona pod katem okoto 50°. Kompozycja powinna
by¢ nalozona rownomiernie i pokrywac catg powierzchni¢ podtoza. Powierzchnia z natlozong warstwa
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kompozycji klejacej powinna pozwoli¢ na wykonanie wyktadzin w ciggu 10 minut.

Po natozeniu kompozycji klejacej ptytki uktada si¢ od wyznaczonej linii. Naktadajac ptytke, nalezy
ja lekko przesung¢ po podiozu (ok. 1 -s- 2 cm), pozostawi¢ w zadanej pozycji i docisna¢ tak, aby
warstwa kleju pod plytka miata grubo$¢ 6-5-8 mm. Przesuniecie nie moze powodowaé zgarniania
kompozycji klejacej. W celu doktadnego umocowania ptytki i utrzymania oczekiwanej szerokosci
spoiny nalezy stosowa¢ wktadki dystansowe. Po wykonaniu fragmentu wyktadziny nalezy usungé
nadmiar kompozycji klejacej ze spoin miedzy ptytkami.

Zaleca sig, aby szerokos$¢ spoiny wynosita przy ptytkach o dlugosci boku:

- do 100 mm okoto 2 mm,

- 0d 100 mm do 200 mm okoto 3 mm,

- 0d 200 mm do 600 mm okoto 4 mm,

- powyzej 600 mm okoto 5 - 20 mm.

Po zwigzaniu kleju nalezy usung¢ wktadki dystansowe i wypeti¢ spoiny zaprawa do fugowania na
menisk wklgsty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO pkt 6.
6.2 Kontrola powinna obejmowa¢:
a) zgodnos¢ wykonania z dokumentacja techniczng, poréwnujac ptytki z projektem przez ogledziny
1 pomiary (w tym wielko$¢ 1 kierunek spadkdéw, miejsca osadzenia wpustow itp.),
b) stan podtozy na podstawie protokotow badan migdzyoperacyjnych,
c) jako$¢ materialow na podstawie deklaracji zgodnosci lub certyfikatow zgodnosci przedtozonych
przez dostawcow,
d) prawidtowos¢ wykonania oktadzin przez sprawdzenie:
- przyczepnosci oktadzin, ktora przy lekkim opukiwaniu nie powinna wydawac gluchego odglosu,
- odchylenia powierzchni od ptaszczyzny fata o dtugosci 2 m (odchylenie to nie powinno by¢
wieksze niz 3 mm na catej dlugosci taty),
- prawidlowosci przebiegu i wypelnienia spoin tata z doktadnos$cia do | mm,
- grubosci warstwy kompozycji klejace; pod ptytke, ktora nie powinna przekracza¢ grubosci
okreslonej przez producenta.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 utozonej oktadziny podtogowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO pkt 8.
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8.2 Odbior robot

Odbior gotowych oktadzin podlogowych nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania
z zamoOwieniem, ktorego przedmiot okreslaja projekt budowlany oraz specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robdt. W przypadku braku specyfikacji technicznej mozna uzna¢, ze warunki
techniczne wykonania i odbioru robdt powinny by¢ zgodne z uznanymi za standardowe w niniejszych
wytycznych.
Zgodnos$¢ wykonania oktadzin i podtoég stwierdza si¢ na podstawie porownania wynikoéw badan
kontrolnych z wymaganiami i tolerancjami.
Oktadziny powinny by¢ odebrane, jesli wszystkie wyniki badan kontrolnych sg pozytywne. Jezeli
chociaz jeden wynik badania jest negatywny, oktadzina lub podiloga nie powinna zosta¢ przyjeta.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobéw wraz z ich aprobatg techniczng ITB.
PN-EN 2004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych (terakotowych), klinkierowych i lastrykowych
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

- PN-EN 14411:2005 - Ptytki i plyty ceramiczne -- Definicje, klasyfikacja, charakterystyki
I znakowanie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.04.
KEADZENIE I WYKEADANIE PODEOG Z PANELI PODLOGOWYCH
CPV 45432210-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STO

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt dotyczace wykonania i odbioru posadzek z paneli podtogowych zadania

pt. ,,Roboty naprawcze szkody zalaniowej w pomieszczeniach Osrodka Pomocy Spolecznej
Dzielnicy Bemowo m.st. Warszawy przy ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania STO

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsze wymagania dotyczg posadzek i podtozy obejmujacych :
e Panele podlogowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi normami oraz przepisami
i oznaczajg: Roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robot
podlogowych zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej, Wykonawca - 0osoba lub organizacja
wykonujaca roboty budowlane, Wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania
robét, Procedura - dokument zapewniajacy jako$¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje
i kontroluje poszczegdlne operacje robocze; procedura moze by¢ zastgpiona normami, aprobatami
technicznymi i instrukcjami, Ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokumentacji projektowej
zawierajace (opisujace) przedmiot i wymagania dla okreslonego obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa i poleceniami inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w OST ,,wymagania ogo6lne" pkt 1.5.
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1.6. Wymagania szczegélowe
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STO
,wymagania ogolne" pkt 2.

- panele podtogowe klasy - pianka poliuretanowa pod panele podtogowe gr. 3 mm - listwy przy$cienne
- materialty pomocnicze 1 montazowe w asortymencie i ilosci niezbednej do montazu Panele
podlogowe laminowane. Wymiar paneli — 1380x193x8mm Kolorystyka — dab husky, panele nie
gorsze niz Kronopol Dgb Husky D2060 Parametry techniczne: KLASYFIKACJA EN 13329 Class
23,32 Odporno$¢ na $cieranie EN 13329 AC3 >4000 Odpornos$¢ na uderzenia EN 13329 IC2
Klasyfikacja ogniowa EN 13501-1 Cfl-s1 Opoér cieplny EN 12667 R <15(m?*K)W Odpornosé na
poslizg EN 13893 DS Emisja formaldehydu EN 14041 E1 Dhugos¢ EN 13329 1380 +/- 0,5mm
Szerokos¢ EN 13329 193 +/- 0,10mm Grubos$¢ EN 13329 8 +/- 0,5mm Prostokatnos¢ elementu EN
13329 max<0,20mm Prostoliniowo$¢ krawedzi EN 13329 max <0,30mm , Odpornos¢ na zar
papierosa EN 13329 4 Odpornos$¢ na zaplamienia EN 13329 5 (grupy 1 and 2), 4 (grups 3)

2. SPRZET
2.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO pkt 3.
2.2. Sprzet do wykonania okladzin Sciennych

Roboty moga by¢ wykonane r¢cznie lub mechanicznie.
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

3. TRANSPORT
3.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO pkt 4.
3.2. Transport zbrojenia

Materialy do wykonania oktadzin §ciennych powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu zeby unikna¢ trwatych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i1 ruchu drogowego.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO pkt 5.

5.2 Ukladanie paneli Przed montazem panele nalezy przechowywaé w pozycji poziomej przez co
najmniej 24h, w zamknigtym opakowaniu, w temperaturze pokojowej aby mogty dostosowac si¢ do
temperatury otoczenia. - Montaz powinien odbywac¢ si¢ w temperaturze pokojowej (co najmniej 18°
C, temperaturze podtogi co najmniej 18° C) i przy wilgotnosci wzglednej powietrza max 70 %.
Podczas montazu nie nalezy wietrzy¢ pomieszczen. Po 24 godzinach mozna swobodnie chodzi¢ po
podiodze. Przygotowanie podtoza: Z powierzchni betonowej nalezy usung¢ wszystkie luzne czesci,
zathuszczenia, jak rowniez zabrudzenia pochodzenia kwasowego i1 zasadowego, utrudniajace
przyczepno$¢ warstwy malarskiej, piaszczace i thuszczace si¢ warstwy zapraw. Podtoze powinno by¢
nos$ne a wytrzymalo$¢ na odrywanie powinna by¢ zgodnie z PN/B - 10107 nie mniejsza niz 0.5MPa.
Podtoze musi by¢ réwne, suche, twarde, czyste, odpowiednio porowate, bez pgkni¢¢ i szczelin.
Wilgotno$¢ nie moze przekracza¢ 2% dla betonu.

Na przygotowane podtoze nalezy utozy¢ pianke pod panele.
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Montaz paneli - Ze wzgledow optycznych panele powinny by¢ montowane zawsze wzdluz do
glownego zrodla $wiatta. - Przed montazem obliczy¢ nalezy, jaki szeroki ma by¢ ostatni rzad paneli
(nie powinien by¢ wezszy niz Scm) Ewentualnie pierwszy rzad paneli musi by¢ docinany juz wedlug
dhugosci. - Montaz paneli podtogowych ptywajacy tzn. panele nie moga by¢ przyklejane do podtoza,
przybijane gwozdziami lub mocowane w inny sposob. Zaklejane powinno by¢ tylko pidro i wpust.
Listwy przyscienne nalezy przymocowa¢ po montazu tylko do $cian nie do podlogi. - Przy
dopasowywaniu podtogi nie nalezy nigdy uderza¢ bezposrednio miotkiem w pidro, a zawsze uzywac
odpowiedniego klocka do pobijania. —

Aby ostatni panel byt prawidlowo docigty nalezy obrdci¢ go o 180 stopni i utozy¢ obok
istniejacego juz rzedu, tak aby pidro lezalo przy pidrze. - Panele powinny by¢ montowane wzdhiz
Sciany. - Rzad nalezy doktadnie wyréwnaé, tak aby polaczenia pidra i wpust byly prawidtowe
I przebiegaly prosto. - Nowy rzad nalezy rozpoczaC czgscig pozostata z poprzedniego. Utozenie
kazdego nastepnego juz rzedu paneli powinno by¢ przesuni¢te o co najmniej 40 cm w stosunku do
poprzedniego. W ten sposdb otrzymujemy optymalny uktad wizualny podlogi. - Po ulozeniu
pierwszych trzech rzgdow nalezy rozpoczaé klejenie. Klej natozy¢ na pidro paneli. - Doktadne
utozenie trzech pierwszych rzedow jest bardzo wazne dla zapewnienia szczelno$ci montazu rzgdow
kolejnych. - W miejscach trudno dostepnych tj. wystajace z podtogi rury, najpierw nalezy przyciaé
panel do prawidlowej dtugos$ci, nastepnie utozy¢ przycigta czes¢ na wlasciwym miejscu i odmierzaé
za pomocg calowki miejsca wiercenia. — Wypoziomowanie podtoza i zachowanie katéw prostych
migdzy §cianami gwarantuje dobrg jako$¢ ulozenia paneli

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.
6.2. Przy odbiorze posadzki sprawdzeniu podlegaja:

a) wyglad zewnetrzny i jednolito$¢ rodzaju paneli / wzoru,
b) prawidtowos$¢ wykonania stykow, wykonczenie posadzki.
c¢) Na powierzchni posadzki nie moga odznaczac¢ si¢ nierownosci podktadu oraz nie mogg wystepowac
plamy i uszkodzenia mechaniczne
d) Powierzchnia posadzki powinna by¢ rdwna i pozioma
e) Przeswit miedzy tatg przytozong w dowolnym miejscu posadzki powinien wynosi¢ nie wigcej
niz 2 mm
f) Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od plaszczyzny poziomej na catej dlugosci
i szerokos$ci posadzki nie moze by¢ wigksze niz 3mm.
g) Dopuszczalne odchylenie prostoliniowos$ci spoin nie moze wynosi¢ wigcej niz 1 mmnalmi5
mm na calej dlugo$ci pomieszczenia.
h) Posadzki powinny by¢ wykonczone przysciennymi listwami podtogowymi
1) Listwy musza catkowicie przylega¢ do podtoza (Sciany i powierzchni posadzki) i by¢ trwale z nim
Zwigzane.
j) Posadzki powinny by¢ doktadnie oczyszczone z przypadkowych zanieczyszczen.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 wykonanej posadzki z paneli
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7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

8.2 Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) daty
pozytywny wynik.

Jezeli chociaz jeden wynik badania bedzie niepozytywny, oktadzina z paneli nie powinna by¢
odebrana. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z rozwigzan:
- okladzing poprawic i przedstawi¢ do ponownego odbioru,
- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkowania i trwatosci
oktadziny oraz jezeli inwestor wyrazi zgode, obnizy¢ warto$¢ wykonanych robot,
- w przypadku gdy nie s3 mozliwe powyzsze rozwigzania, usung¢ oktadzing i ponownie
wykonac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BOS.
INSTALOWANIE SUFITOW PODWIESZANYCH
CPV 45421146-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z robot zwigzanych z projektem p.t. ,,Roboty naprawcze

szkody zalaniowej w pomieszczeniach Osrodka Pomocy Spolecznej Dzielnicy Bemowo m.st.
Warszawy przy ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w t.1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z wykonaniem sufitow podwieszonych.

1.3. OKreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami
i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Sufity podwieszane

Wykona¢ nowe sufity kasetonowe modutowe z prefabrykowanych lekkich ptyt o module 60x60
cm uktadanych na konstrukcji metalowej wykonanych wedtug zalecen producenta. Stosowa¢ sufity
,»higieniczne” o konstrukcji szczelnej z wypelieniem odpornym na zmywanie i nienasigkliwym.

W sufitach przewidziano montaz opraw oswietleniowych 1 kratek wentylacyjnych.

Parametry techniczne plyt:

- grubos¢ min. 15mm

- krawedzie widoczne o biatej fakturze
- odpornos$¢ higieniczna odporne na zmywanie

- uwalnianie formaldehydu Klasa E1

- odporno$¢ na ogien zgodnie z PN-EN 13501-1 Euro klasa A1

- klasa Bakteriologiczna B5i1B10

- odporno$¢ na zginanie Klasa 1/C/ON
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- wymiary 600/600

- kolor biaty (RAL 9016)
Parametry techniczne konstrukcji:

- konstrukcja no$na T24

- odporno$¢ na ogien zgodnie z PN-EN 13501-1  Euro klasa Al

- odpornosci na korozje Klasa B 10,2

- no$nos¢ kg/m2 biaty

- kolor (RAL 9016)

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania montazu sufitow systemowych przewiduje si¢ wykorzystanie nastgpujacego
sprzetu:
- Wyciag jednomasztowy
- Drabiny,
- Rusztowania,
- Drobny sprzet elektryczny.
Sprzet stosowany do montazowych powinien by¢ sprawny i1 zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatow dowolnymi $§rodkami transportu kotowego. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i1 przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania tynkow

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac montazowych

Sufit kasetonowy montuje si¢ praktycznie na sucho i jedynie wiercenie otworow pod kotki
mocujace wymaga zabezpieczenia przed zapyleniem pomieszczenia. Ponadto umozliwia on tatwy
dostep do przestrzeni pod stropem oraz wymian¢ czy odnowienie wypetnienia - poszczegdlne
kasetony mozna zdemontowac¢ bez zniszczenia sufitu.

W przypadku kasetondéw, pola beda widoczne, a ich ukltad 1 wymiary powinny tworzy¢
symetryczng przestrzen. Bok standardowego modutu mierzy 60 cm, do niego nalezy dostosowaé
wymiary kasetonow skrajnych. Wymaga to przeprowadzenia wyliczen wedlug nastepujacych zasad.
Szeroko$¢ pomieszczenia dzielimy przez 60 cm, od wyniku odejmujemy jeden oraz utamkowa reszte.
Liczby catkowite okreslg liczbe petnych kasetonow. Reszte z dzielenia i odejmowania mnozymy
przez 60 cm i dzielimy przez dwa.
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Ruszt stanowigcy podtoze dla ptyt jest jednowarstwowy sktadajacy sie¢ z warstwy nosne;j.
Materiatami konstrukcyjnymi do budowania rusztow sg ksztattowniki stalowe. Wszystkie stosowane
metody kotwienia muszg spelnia¢ warunek pigciokrotnego wspoétczynnika wytrzymatosci przy ich
obcigzaniu. Znaczy to, ze jednostkowe obcigzenia wyrywajace musi by¢ wigksze od pigciokrotnej
wartos$ci obcigzenia przypadajacego na kazdy tacznik lub kotwe. Wszystkie elementy stalowe stuzace
do kotwienia musza posiada¢ zabezpieczenia antykorozyjne.

Montaz sufitu rozpoczyna si¢ od wyznaczenia jego plaszczyzny na okalajacych $cianach przez
wytrasowanie gornej krawedzi katownika przysciennego na okalajacych $cianach. Katownik mocuje
si¢ kotkami szybkiego montazu w rozstawach nie wiekszych niz 100 cm. Nastepnie trasuje si¢ miejsca
przebiegu profili gtdéwnych w rozstawie 120 cm. Mocowanie profili poprzecznych nastgpuje
w gniazdach wycigtych w profilach gtownych. Wzdtuz linii przebiegu profili gtdwnych trasuje si¢
miejsca mocowania wieszakoOw w rozstawie, co 120 cm. Po zamocowaniu wieszakow podwiesza si¢
profile gtdwne, nastgpnie poziomuje i wpina w rozstawie 60 cm profile poprzeczne ,,120”, a migdzy
nimi profile ,,60” tak, aby powstata siatka o boku 60 cm. Poziomujac calg konstrukcje wktada si¢ ok.
30% plyt. Ptyty powoduja utozenie i wyréwnanie konstrukcji. Nastgpnie wykonuje si¢ montaz
odcinkow profili dochodzacych do $cian. Docina¢ je nalezy z luzem 5-10 mm. Montaz sufitu konczy
uzupetnienie wszystkich plyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.
6.2 Kontrola jakoSci robét:

Poszczegdlne etapy wykonania sufitow systemowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane
przez nadzor Inwestorski.
Kontrola powinna obejmowac:
- Kontrolg uksztattowania powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy dwuscienne
powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczng
- Kontrola poprawnosci wykonanych prac zgodnie z dokumentacja Projektowa.
- Sprawdzenie zgodnosci zastosowanych materialdéw / wyrobow z dokumentacja projektowa.
- Sprawdzenie poprawnos$ci wykonania sufitu o Wiasciwe wypoziomowanie (odchytka montazowa
<= +/- Imm na dtugo$ci Sm.
- Kontrola wizualna czystoS$ci 1 braku zabrudzen lub uszkodzen.
- Kontrola instalacji 1 prawidlowego wykonywania innych elementow / instalacji wbudowanych
w strukture sufitu podwieszanego.

Materialy przeznaczone do wbudowania musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz byc¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materiatéw

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 wykonanego sufitu podwieszanego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robét

Poszczegolne etapy robot powinny by¢ odebranie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Wykonawcg Robot do odbioru.
Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania post¢pu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne
Z wymaganiami.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych. Roboty
ogo6lnobudowlane (aktualnie obowigzujace)

- Przepisy bhp przy robotach dotyczacych wykonywania tynkéw wewnetrznych

- PN-EN 13964:2004 Sufity podwieszane. Wymagania i metody badan

- PN-93/B-02862 Odporno$¢ ogniowa

19



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B0O6.
ROBOTY MALARSKIE
CPV 45442100-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem prac malarskich dla projektu p.t.: ,,Roboty

naprawcze szkody zalaniowej w pomieszczeniach Osrodka Pomocy Spolecznej Dzielnicy
Bemowo m.st. Warszawy przy ul. Rozlogi 10 w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacj i robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem prac malarskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okres§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami
i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania szczegoltowe

Do wykonania robot malarskich przewiduje si¢ zastosowanie nastepujacych materiatow:
- Farby lateksowe
- Materialy gruntujace
- Szpachlowki
- Srodki czyszczace
- Farby podktadowe

2.2. Powloki malarskie

Farba lateksowa do §cian i sufitow na bazie zywicy akrylowej, potmatowa. Zapewnia mocng
I zmywalng powierzchni¢. Do stosowania w przestrzeniach, ktorych powierzchnie narazone sg na
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zabrudzenia i ocieranie. Powierzchnia musi by¢ czysta, przygotowana do malowania. Lekko pylace
oraz chtongce podtoza powinny by¢ zagruntowane.
Parametry techniczne:

potysk 20 p6imat;

gestosé 1,26 kg/litr;

wydajnosé 8 -10 m?/litr w zaleznoéci od chtonnosci
podtoza;

temperatura aplikacji +10°C;

odpornos$¢ na szorowanie klasa 2;

zmywalno$¢é >10 000;

rozciefnczanie 1 warstwa - max. 10% wody, 2 warstwa - nie
rozcienczac;

kolor uzgodniony z inwestorem
3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet
Do wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem robot malarskich przewiduje si¢ wykorzystanie
nastepujacego sprzetu:
Waltki malarskie , pedzle , szpachelki , drabiny, rusztowania , pojemniki na farby, pace,
grzebienie itp.
Wyciag jednomasztowy
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport

Transport materiatdéw dowolnymi $rodkami transportu kotlowego. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania prac malarskich
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac malarskich

Zakres wykonywania robot objetych SST
Przygotowanie podtoza

21



Gruntowanie podtoza

Dwukrotne malowanie
Roboty malarskie wykona¢ na podtozach odpowiednio przygotowanych

Przed przystgpieniem do malowania wyrowna¢ i wygladzi¢ powierzchnie przeznaczone do
malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykona¢ szpachlowanie, szlifowanie i gruntowanie. Do robdt
malarskich przystgpi¢ dopiero po wyschnigciu tynkow i miejsc naprawianych

Wilgotno$¢ powierzchni tynkowych pod malowanie - dla farby emulsyjnej nie wigksza niz 4% dla
olejnej 3% dla wapiennej 6%

Pierwsze malowanie wewnatrz budynku wykonaé¢ dopiero po catkowitym ukonczeniu robot
budowlanych i instalacyjnych, wykonaniu podktadow pod wyktadziny podtogowe, dopasowaniu
oku¢ i wyregulowaniu stolarki oraz $lusarki okiennej i drzwiowe;j

Drugie malowanie wykona¢ po osadzeniu ,,biatego montazu” po utozeniu posadzek po oszkleniu.

Roboty malarskie nalezy wykonywac w temperaturach nie nizszych niz +5°C

W czasie wykonywania robot malarskich nalezy dokonywac¢ kontroli migdzyfazowych

Powloki wykonane z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne przy stosowaniu $rodkow
myjacych i dezynfekcyjnych odporne na tarcie na sucho i na szorowanie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST pkt 6.
6.2 Kontrola jakoSci:

Poszczegblne etapy wykonania prac malarskich 1 oktadzinowych powinny by¢ odebrane
I zaakceptowane przez nadzor Inwestorski.
Kontrola powinna obejmowac:

Jakos¢ przygotowania podtozy

Jako$¢ uzytych materiatow

Jakos¢ wykonanych wymalowan 1 oktadzin.

Kontrola poprawnos$ci wykonanych prac zgodnie z dokumentacja Projektowa
Materialy przeznaczone do wykonania prac muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materialow .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 pomalowanej powierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Bezposrednio przed przystgpieniem do prac malarskich i1 okladzinowych nalezy odebraé
przygotowanie podtoza Poszczegolne etapy robot malarskich 1 okladzinowych powinny by¢
odebranie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru,
po zgloszeniu ich przez Wykonawce Robot do odbioru. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru
Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé¢ za zgodne
z wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢
za nie zgodne z wymogami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca zobowigzany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z normg i Dokumentacja Projektowa i przedstawi¢ je do
ponownego odbioru.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami , lakierami i emaliami na spoiwach
bezwonnych

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcieficzalnymi farbami
emulsyjnymi

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych. Roboty
ogolnobudowlane (aktualnie obowigzujace)

Przepisy bhp przy robotach dotyczacych wykonywania prac malarski
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